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척추 질환을 걱정하는 이의
행복을 위한 로봇

1. 우리가 만들고자 하는 로봇과 이 로봇의 필요성



1. 우리가 만들고자 하는 로봇과 이 로봇의 필요성

척추질환!



1. 우리가 만들고자 하는 로봇과 이 로봇의 필요성

모 회사 자세교정의자의 단점

1. 강제성이 없다.
2. 바른 자세를 유지해도
목이 아프다.

3. 의자를 쓰지 않을 때 불편하다.

-> 불편한 책상과 의자를 로봇으로 재탄생!



2. 로봇의 주요한 기능과 동작원리

두 발이 모두 발판에 닿았을 때한 쪽 발이라도 떨어졌을 때

기능1. 책상 – 발판과 모터로 책상 리프트



기능1. 책상 – 발판과 모터로 책상 리프트

2. 로봇의 주요한 기능과 동작원리

두 발이 모두 발판에 닿았을 때

효과
1.다리 꼬기 방지
2.목의 뻐근함 최소화
-선반은 독서대로 활용
-자리 비움 시 PUSH 버튼 이용



기능2. 의자 - 허리를 반듯함을 감지하는 IR센서

2. 로봇의 주요한 기능과 동작원리

의자에 앉지 않았거나 허리를 펴지 않았을 때 의자에 앉아 허리를 펼 때



기능2. 의자 - 허리를 반듯함을 감지하는 IR센서

2. 로봇의 주요한 기능과 동작원리

의자에 앉아 허리를 펼 때

효과
1. 허리를 꼿꼿이 세워줌.
2. ON/OFF는 온도센서로 동작. 
외출 시에는 OFF상태가 가능.



3. 로봇의 향후 전망과 기대 효과

1. 독서실,학교,직장,집 등등 어디서든 이용 가능!
2. 바른 자세 유지를 효과적으로 도움!

3. 교정기,운동 없이 적은 돈으로 이용 가능!
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일상 생활 속에서의 척추 질환 예방에 큰 도움을 줄 것!



감사합니다. 이상 꿀순이 파워의 허리-UP! 이었습니다.♥


